Zespot Szkét elektryczno-Mechanicznych w Nowym Sgczu Dokumentacja przedmiotowa

Przedmiot: Urzadzenia i systemy mechatroniczne
Klasa: 5e Technik mechatronik 311410 Rok szkolny: 2023/2024
Szkota: Zespot Szkét Elektryczno-Mechanicznych im gen. J. Kustronia w Nowym Sgczu

1. Informacje wstepne:

A) Wymagania edukacyjne zostaty opracowane na podstawie:

a. Podstawy programowej dla zawodu Technik mechatronik 311410 podang w Rozporzadzeniu Ministra
Edukacji Narodowej z dnia 16 maja 2019 r (Dz. U. z 2019 r. poz. 991)

b. Programu nauczania dla zawodu Technik mechatronik 311410 o strukturze przedmiotowej dla technikum
5 letniego. Autorzy programu - mgr inz. Stanistaw Juraszek, mgr inz. Piotr Pniewski, mgr inz. Piotr Tokarz.

B) Zgodnie z przepisami prawa oswiatowego oraz zapisami zawartymi w Statucie Zespotu Szkot Elektryczno-
Mechanicznych im. gen. Jézefa Kustronia w Nowym Saczu przedmiotem oceniania na przedmiocie jest:

1. wiedza i umiejetnosci przedmiotowe zapisane w obowigzujgcej podstawie programowej dla technika
mechatronik - Podstawa programowa dla zawodu Technik mechatronik 311410 (Dz.U.2012 poz. 184);

2. umiejetnosci praktycznego wykorzystania i zastosowania zdobytej wiedzy;

3. umiejetnosci rozwigzywania zadan i problemoéw;

4. umiejetnosci uzasadniania, argumentowania, przekonywania;

5. umiejetnosci przekazywania przez uczniow swych saddw, rozwigzan i przekonan;

6. aktywnos¢ na lekcjach;

7. przygotowanie do samoksztatcenia;

8. umiejetnos¢ pracy w zespole;

9. umiejetnos¢ rozwigzywania konfliktow, sytuacji trudnych i problemowych;

10.kreatywnos¢, pomystowosé;

11.wysitek wktadany w uzyskanie rezultatow.

C) Zgodnie z zapisami nauczyciel prowadzacy zajecia edukacyjne oraz wychowawca klasy zobowigzani sg do
poinformowania ucznia i jego rodzicdw o przewidywanych dla niego $réddrocznej i rocznej oceny klasyfikacyjnej z
zaje¢ edukacyjnych.

D) Na zajeciach obowigzuje podrecznik: pod red. M. Olszewski: ,,Urzgdzenia i systemy mechatroniczne — podrecznik
dla uczniow szkét ponadgimnazjalnych i wyiszych technicznych” Cze$¢ 1. i Il. - Wydawnictwo Szkolne
i Pedagogiczne, Numer dopuszczenia - 03/2009

2. Wymagania edukacyjne niezbedne do uzyskania odpowiedniej oceny klasyfikacyjnej rocznej.

Wymagania Opis wymagan
Ocena

Uczen otrzymuje ocene dopuszczajacg, jezeli:

konieczne

dopuszczajaca

Przywotuje z pamieci poznane fakty, terminy, sposoby postepowania, metody i modele zwigzane z:

— budowag i zasadg dziatania sieci przemystowych,

— charakterystycznymi cechami sieci przemystowych stosowanych w systemach mechatronicznych,
— rodzajami jezykéw programowania PLC,

— zasadami konwersji algorytmoéw sterowania z jednego jezyka programowania na drugi,

— algorytmami zapisanymi w SFC,

— analizg i syntezg algorytmow SFC,

— analizg prostych oraz ztozonych programdw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,

— uruchamianiem prostych oraz ztozonych programéw sterowania zapisanych w jezyku LD, IL i FBD,
— konstrukcjami kinematycznymi maszyn manipulacyjnych,

— atrybutami napedéw, czujnikéw oraz chwytakéw manipulatoréw i robotow,

— specyfikg sposobdw oraz jezykéw programowania robotéw i manipulatorow.

Czyli m.in.: definiuje, nazywa, rozpoznaje, wylicza, wyznacza, wymienia, porzadkuje, rozpoznaje, zapisuje
fakty, terminy, sposoby postepowania, metody i modele do tematyki wymienionej powyze;j.
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Uczen otrzymuje ocene dostateczng, jezeli spetnit wymagania na ocene dopuszczajgcg oraz:

podstawowe

dostateczna

Poréwnuje i wnioskuje na bazie zapamietanych informac;ji oraz ttumaczy i interpretuje znaczenie pojec
odniesionych do:

— budowy i zasady dziatania sieci przemystowych,

— charakterystycznych cech sieci przemystowych stosowanych w systemach mechatronicznych,

— rodzajéw jezykéw programowania PLC.

— zasad konwersji algorytmow sterowania z jednego jezyka programowania na drugi,

— algorytmdw zapisanych w SFC,

— analizy i syntezy algorytmow SFC,

— analizowania prostych oraz ztozonych programéw sterowania zapisanych w jezyku LD, IL i FBD,

— uruchamiania prostych oraz ztozonych programoéw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,

— konstrukcji kinematycznymi maszyn manipulacyjnych,

— atrybutéw napeddw, czujnikéw oraz chwytakdédw manipulatoréw i robotéw,

— specyfiki sposobow oraz jezykdéw programowania robotéw i manipulatorow.

Czyli m.in.: charakteryzuje, podaje przyktady, dobiera, identyfikuje, ilustruje, objasnia, przelicza, ttumaczy
i wyjasnia pojecia oraz poréwnuje i wnioskuje informacje odniesione do tematyki wymienionej powyzej.

Uczen otrzymuje ocene dobrg, jezeli spetnit wymagania na ocene dostateczng oraz:

rozszerzajace

dobra

Uzywa i stosuje zapamietane informacje do rozwigzywania znanych probleméw poprzez wybér rozwigzania
z zamknietej listy, przy czym problemy te powigzane sg tematycznie z:

— budowg i zasadg dziatania sieci przemystowych,

— charakterystycznymi cechami sieci przemystowych stosowanych w systemach mechatronicznych,

— rodzajami jezykdw programowania PLC.

— zasadami konwersji algorytméw sterowania z jednego jezyka programowania na drugi,

— algorytmami zapisanymi w SFC,

— analizg i syntezg algorytmow SFC,

— analizg prostych oraz ztozonych programéw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,

— uruchamianiem prostych oraz ztozonych programoéw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,

— konstrukcjami kinematycznymi maszyn manipulacyjnych,

— atrybutami napeddw, czujnikéw oraz chwytakéw manipulatoréw i robotéw,

— specyfikg sposobdw oraz jezykdw programowania robotéw i manipulatorow.

Czyli m.in.: demonstruje, interpretuje, korzysta, odkrywa, przedstawia, przewiduje, wdraza, wykorzystuje
informacje odniesione do tematyki wymienionej powyzej.

Uczen otrzymuje ocene bardzo dobrg, jezeli spetnit wymagania na ocene dobrg oraz:

dopetniajace

bardzo dobra

Rozpoznaje elementy sktadowe problemdw, powigzania i relacje miedzy nimi a nastepnie na podstawie
wtasnego wnioskowania rozwigzuje te problemy, poprzez podanie wtasnych odpowiedzi przy czym problemy
te powigzane sg tematycznie z:

— budowag i zasadg dziatania sieci przemystowych,

— charakterystycznymi cechami sieci przemystowych stosowanych w systemach mechatronicznych,

— rodzajami jezykdéw programowania PLC.

— zasadami konwersji algorytmoéw sterowania z jednego jezyka programowania na drugi,

— algorytmami zapisanymi w SFC,

— analizg i syntezg algorytmow SFC,

— analizg prostych oraz ztozonych programdw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,

— uruchamianiem prostych oraz ztozonych programéw sterowania zapisanych w jezyku LD, IL i FBD,

— konstrukcjami kinematycznymi maszyn manipulacyjnych,

— atrybutami napeddw, czujnikdw oraz chwytakdw manipulatoréw i robotéw,

— specyfika sposobdw oraz jezykdw programowania robotéw i manipulatorow.

Czyli m.in.: analizuje, bada, koreluje, rozktada na czesci, kalkuluje, kategoryzuje, kwestionuje, rozréznia,
wnioskuje bada problemy odniesione do tematyki wymienionej powyziej.
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Uczen otrzymuje ocene celujacy, jezeli spetnit wymagania na ocene bardzo dobrg oraz:

wykraczajace -

celujaca

Ocenia i wartosciuje informacje z uwagi na podane kryteria, tworzy wtasne kryteria oceny i argumentacji,
dobiera i zestawia elementy sktadowe w nowg strukture pozwalajgcy na synteze nowej informacji
i unikalnych rozwigzan problemdw dotyczgcych tematycznie:

budowy i zasady dziatania sieci przemystowych,

charakterystycznych cech sieci przemystowych stosowanych w systemach mechatronicznych,,
rodzajow jezykow programowania PLC.

zasad konwersji algorytméw sterowania z jednego jezyka programowania na drugi,
algorytmow zapisanych w SFC,

analizy i syntezy algorytmodw SFC,

analizowania prostych oraz ztozonych programoéw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,
uruchamiania prostych oraz ztozonych programéw sterowania zapisanych w jezyku LD, ILi FBD,
konstrukcji kinematycznymi maszyn manipulacyjnych,

atrybutéw napeddw, czujnikdw oraz chwytakéw manipulatoréw i robotéw,

specyfiki sposobdw oraz jezykdw programowania robotow i manipulatoréw.

Czyli m.in.: krytykuje, decyduje, ocenia, bada, poprawia, sporzadza, wnioskuje, projektuje, rekonstruuje,
weryfikuje, tworzy nowe informacje i unikalne rozwigzania odniesione do tematyki wymienionej powyzej.

3. Informacje koficowe

Zgodnie z przepisami prawa oSwiatowego, nauczyciel dostosowuje wymagania edukacyjne do zalecen zawartych w

opinii Poradni Psychologiczno-Pedagogicznej

Opracowat: mgr inz. Piotr Obrzut




